l(m INSTYTUT KONSTRUKCJI MASZYN

KIERUNEK: TRANSPORT
PRZEDMIOT: TRANSPORT BLISKI

LABORATORIUM

Badania funkcjonalne systemu
dzwigowo-transportowego KBK wyposazonego
w uklad sterowania bezposredniego i zdalnego

Functional research of crane-transport system KBK
consist of remotely and direct controlled

Cel 1 zakres zajec:
1. Poznanie zasad konstruowania wspotczesnych systemoéw transportu podwieszonego
oraz zespotow chwytowo-zaczepowych
2. Przeprowadzenie prob ruchowych poszczegdlnymi mechanizmami oraz chronometraz
cykli pracy
3. Wyznaczenie parametrow eksploatacyjnych systemu przy wykonaniu sterowania
bezposredniego oraz zdalnego



1. Schemat stanowiska
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opis podzespolow stanowiska:

1 — belka jedna KBK-II, 2 — wciagnik elektryczny tancuchowy DKUN 2-250 K V1 2/12 F4;
3- cierny naped jazdy DRF 200, 4- wozek dla DRF200 z krotszym drazkiem sprzeglowym,
5- wozek dla DRF 200 z dtuzszym drazkiem sprzgglowym, 6- zestaw kotowy jezdny KBK-II,
7- tacznik, 8- dzwignia przegubowa, 9- wieszak belki, 10- odboj KBKII, 11- pokrywa
z odbojem, 12- odbdj typu RF, 13- plytka odboju, 14- uchwyt, 15- wozek przewodu,
16- wieszak przewodu, 24- uchwyt KBK-II

Zespol
wciagnika
wraz

z napedem
ciernym
jazdy

: Weiagnik DKUN
7 2-250 KBK-II

3. Zadania do wykonania
= wyznaczy¢ przyktadowa drogg transportowa (korytarz transportowy)
= wykona¢ pomiary poszczegdlnych czaséw roboczych (chronometraz cyklu pracy
suwnicy — uzywac stoperéw) dla dwoch sposobdw realizacji pracy: bez kojarzenia
ruchdw oraz z kojarzeniem ruchow roboczych mechanizméw podnoszenia 1 jazdy
= obliczy¢ wzgledne czasy pracy dla poszczeg6lnych napedow
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gdzie: ¢, - czas podnoszenia (i opuszczania) [s]
t,,- czas jazdy wozka [s]
t,, - czas jazdy mostu [s]
Cyklpracy T, : T,=T,+T, (1.3)

Ruch kazdego zespolu suwnicy jest ruchem przerywanym, przy ktorym okresy pracy sa
przedzielone okresami przestoju. Przy doborze silnika napgedowego dla danego zespotlu suwnicy
uwzgledniany jest ten rodzaj pracy przez wspdlczynnik — & ( wzgledny czas pracy
danego urzadzenia).

¢, -100%
o= L (1.4)
2.7,
Typowe silniki dzwignicowe wykonuje si¢ dla pracy : P40(&=40%), P25, oraz w wykonaniu
specjalizowanym P60 .
Lp. Czas trwania wykonywanej operacji [s]
Faza %(ailwleszan@/ Podnoszenlfi / Jazda wozka Jazda mostu )y
ejmowanie Opuszczanie
A-B
B-A
)y

Wyniki préob pomiarowych:

Rodzaj pracy dla silnika

Mechanizm podnoszenia

Mechanizm jazdy wozka

Mechanizm jazdy mostu

Uwaga: sterowanie praca suwnicy dozwolone jest tylko dla os6b legitymujacych si¢ uprawnieniami Urzedu
Dozoru Technicznego typu SII (zabrania si¢ osobom nieuprawnionym uruchamianie suwnicy)

4. Podsumowanie: przedstawi¢ zwiezle cel ¢wiczenia i koncowe wnioski
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